机械基础精品课程教案
6.4   间歇运动机构

【课题名称】

间歇运动机构
【教学目标与要求】

1． 知识目标

熟悉棘轮机构和槽轮机构的组成及运动特点。
2． 能力目标

熟悉常用棘轮机构与槽轮机构的间歇运动特性。
3． 教学要求

了解常用间歇运动机构的运动特点与应用。
【教学重点】

棘轮机构和槽轮机构的运动特点。
【难点分析】

棘轮机构和槽轮机构运动特点比较。
【教学方法】

   应用课件、教具进行动态演示，分析间歇运动机构的运动特点。
【学生分析】

1． 实物与课件、教具的演示将会提高学生的学习兴趣，增强感性认识，提高教学效果。
2． 注意从演示中让学生比较各种间歇运动机构之间的特点。
【教学安排】

   2学时（90分钟）

【教学过程】

1． 导入新课运动

除了凸轮机构和四杆机构外，还有几种机构可实现间歇运动。
2． 新课讲授

1． 棘轮机构与槽轮机构
从教具或课件的演示入手，比较得出这二种机构的各自组成，主动轮作连续的匀速转动，转化成间歇断续的棘轮和槽轮的运动，所不同的是棘轮的转角比较小，一般不大于45°，而槽轮的转角只能是90°，60° 和45°几种，不能作任意调整。所以可根据从动轮的转角大小，选择对应的间歇运动机构。
2． 棘轮机构

由棘轮和棘爪组成，只能棘爪带动棘轮作间歇运动。间歇运动的角度等于棘轮被拨过的与棘轮每一个齿所对应的中心角度的乘积。棘轮的齿数越多，对应的中心角度越小；反之越大。

棘轮机构分为外接和内接式。为防止棘轮反转，应在棘轮上安装止回棘爪。止回棘爪在起重机构中是必不可少的辅助元件，它保证了重物不致于自动下落。
可翻转的棘爪可使棘轮获得双向运动；双棘爪棘轮机构，可使棘轮的运动速度增加一倍。
3．棘轮机构的主要参数

    主要参数由齿数、齿距、模数、齿面倾角组成。

4．槽轮机构

槽轮机构的结构由槽轮和销组成，分单拨销和多拨销，单拨销每转动一圈，拨动槽轮转过一个径向槽，如4个槽的槽轮，即转过90度。拨销所在的拨盘与槽轮上都有锁住弧，保证槽轮不会逆转。
   5．槽轮机构的主要参数

        主要参数有槽数、拨销数和运动系数。
     三．课堂小结
          间歇运动机构是将连续转动转变成间歇的运动，按间歇运动的特点，可选用棘轮机构或槽轮机构，前者从动轮的转角可以在小范围内随意调整，而且转角较小；后者转角成固定的90°，60°和45°，不能任意调整。
   四．布置作业
      练习册
      课本 P138 思考题6-9,6-10

