机械基础精品课程教案
6.1  构件、运动副与平面机构
  【课题名称】
构件、运动副与平面机构
  【教学目标与要求】

1． 知识目标

了解运动副类型、构件和运动简图。
2． 能力目的
1． 能够判断低副和高副的不同，区分构件和零件。
2． 能读懂机构运动简图。
3． 教学要求

熟悉低副和高副的结构，了解构件和零件的不同，能读懂机构运动简图。
【教学重点】

低副和高副的结构特点，机构运动简图。

【难点分析】

机构运动简图的表示法。

【教学方法】

  讲授为主，配合教具课件演示，最后归纳总结。
【学生分析】

    从机械零件的静止运动转变到常用机构的教学内容，是一个由静向动的变化过程，要从运动的角度出发来启发学生学习本章的内容就比较容易。同时要从具体的构件抽象出简图来研究运动特点，这也是要改变学生思路的方式。在讲课时，一定要把这些特点先告诉学生，以便更快地适应新的教学内容。
【教学安排】

  2学时（90分钟）

【教学过程】 
1． 开始常用机构一章的学习，机构的特点是运动的，所以要从运动的角度出发来研究和分析机构，这样就比较容易理解掌握。要习惯于机构简图的表示内涵及它表示的构件运动特点。如书中图6－9、10所示。机构的种类很多，本书只介绍平面连杆机构，凸轮机构和间歇运动机构，其共同特点是将主动件连续的匀速转动通过机构转化成断续或不均运的各种运动型式，以满足实际工作场合的需求。
2． 新课讲授
1．首先要和学生共同回忆机构的定义，即构件的组合与构件之间具有相对的运动，如果没有相对的运动，就不成机构。接着要讲明连杆的含义，即长度与横截面之比值较大才成为杆，杆之间用运动副（如销轴或滑道）连接。然后再介绍何为平面，即四个杆件的运动都在一个平面内或者在相互平行的平面内才称之为平面连杆机构。开始讲授时，一定要把基本概念阐述严密完整。高低运动副的区别在于是面或是点线接触，多举例说明，如板擦与黑板之间是面接触，而粉笔与黑板是点接触；滚动轴承是点线接触的高副连接，滑动轴承的曲面接触的低副连接。
2．运动副   按接触状态分为点、线接触的高副，面接触的低副。低副又分为曲面接触的转动副，平面接触的移动副。

1． 构件    构件可以是一个零件，更多的是多个零件的组合体。构件可分成机架、原动件和从动件三种。构件两端的运动副可以是转动副、移动副或高副。
2． 平面机构运动简图   只应用一些简单的苻号按一定的比例确定运动副和构件的相对位置，表示机构各构件间的运动关系的图形称平面机构运动简图。画图的步骤是：
    找出原动件－传动构件－执形构件－机架－确定运动副的类型－选比例尺－用直线或曲线连接运动副。

3． 课堂小结

1． 平面连杆机构的功能是将连续匀速的转动转化为非匀速的断续或其它运动型式，满足不同的工作环境要求。
2． 读懂运动副的表示苻号和平面机构运动简图。

4． 作业布置
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